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Багато автовиробників за останні роки серйозно ставилися до безпеки во-

дія та пасажирів, приділяли багато уваги до технології, які захищають пішохо-
дів та інших участників дорожнього руху. В деяких моделях з’явилися автоно-
мні системи автоматичного гальмування, без залучення водія, яки зможе зупи-
нити автомобіль у разі небезпеки. Це дало змогу зменшити кількість дорожньо-
транспортних пригод у всьому світі. Наступним кроком виробниками автомобі-
лів було впровадження нових електронних систем, які вже піклувалися про пі-
шоходів та водія. З цими системами кількість серйозних аварій за участі пішо-
ходів почне зменшуватися по всьому світі. У зв’язку з вищесказаному дана те-
ма актуальна.  

Кваліфікаційна робота посвячена моделюванню системного модуля для 
автомобіля, який буде сканувати на дорозі усе, що буде перешкодою, та буде 
сигналізувати водію про наближення до перешкоди на дорозі. У разі потреби 
автомобіль переходить на автоматичний режим і самостійно, без участі водія, 
спрямує автомобіль у потрібному напрямі, щоб уникнути аварії. 

Для досягнення встановленої мети, були вирішенні наступні задачі: 
   проаналізовані існуючі на даний момент аналоги; 
   розроблені моделі модуля поведінки автомобіля під час руху; 
   розроблено модель сенсора реагування руху. 

Програмна реалізація роботи модуля була націлена на збір даних з авто-
мобіля, вивчення трафіку та станом водія. 

Головною функцією програмного модуля є постійне сканування місцево-
сті, для уникнення зіткнень з учасниками дорожнього руху. 

Практичне застосування такого програмного модуля дозволить скоротити 
рівень дорожньо-транспортних пригод та забезпечить безпеку водія і усіх учас-
ників дорожнього руху. 
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