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Введение 

В сельском хозяйстве, пищевой и 
зерноперерабатывающей промышленности 
для перемещения грузов широко 
применяются транспортирующие машины 
непрерывного действия: винтовые, 
ленточные, пластинчатые и скребковые 

конвейеры, ленточные и цепные ковшовые элеваторы (нории) и др. 
Подобные устройства позволяют транспортировать, как сыпучие, так и 

штучные грузы на достаточно большие расстояния, что сокращает долю 
ручного труда и улучшает производственно-экономические показатели 

машиностроительных и перерабатывающих предприятий. 
Широкая многогранность функционально-эксплуатационных и 

высокая производительность конвейеров способствует развитию отрасли, 
основными задачами которой является совершенствование 
производственных условий, экономия рабочих площадей, увеличение 
степени рационального использования ресурсного потенциала и повышению 
производительности. 

В настоящей работе рассматриваются методы расчета и 
проектирования транспортирующих машин, широко используемых в 
пищевой и зерноперерабатывающей промышленности: винтовых, ленточных, 
скребковых, подвесных и пластинчатых конвейеров, а также элеваторов, 

имеющих сравнительно небольшие трассу перемещения груза и 
производительность. 

Автор выражает надежду, что данное пособие будет полезным 
студентам технологических специальностей, выполняющим согласно 
учебным планам - первый проект - курсовой проект по прикладной механике. 
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