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ВСТУП 
 

Сучасні електроприводи є основною структурною складовою більшості 
виробничих установок транспортних засобів і побутової техніки. Вони 
забезпечують енергетичну основу автоматизації найрізноманітніших 
технологічних і виробничих процесів. Електропривод дозволяє підвищити 
продуктивність, економічність і надійність роботи технологічного обладнання, 
реалізувати нові технології, розширити функціональні можливості і сфери 
застосування систем автоматизації. 

Успіхи в розвитку мікропроцесорної техніки, в силовій електроніці 
привели до створення принципово нових засобів і методів побудови 
електромеханічних систем. Найбільш вражаючі результати отримані в теорії і 
практиці управління електроприводом. 

Запропонований навчальний посібник для магістрів зі спеціальності 141 
«Електроенергетика, електротехніка та електромеханіка» спрямований на 
засвоєння студентами основних теоретичних положень і систематизацію знань 
з дисципліни “Перспективні електроприводи підприємств АПК”. 

В навчальному посібнику наведені основи теорії та необхідні пояснення, 
описані можливі схемні конструкції, принцип дії і структурні схеми 
перспективних електроприводів змінного струму на базі синхронних та 
асинхронних двигунів. 
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