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В навчальному 0 посібнику наведені | методики розрахунків 
технологічного обладнання, яке вивчається в навчальному компоненту 
«Технологічне обладнання галузі» та «Теоретичні основи розрахунків 
технологічних машин і апаратів з кп», Також в додатках наведена довідкова 
інформація і приведені завдання для виконання розрахунків. 

В основному розрахунки поділяються на технологічні, кінематичні та 
розрахунки по визначенню потужності, яка необхідна для приведення в дію 
технологічної машини. 

Технологічний розрахунок обладнання виконують при заданій 

продуктивності та його технологічній ефективності. Мета розрахунку 

полягає у визначенні основних розмірів робочих органів, їх переміщень, 

швидкостей та прискорень, Зрозуміло, що можливе рішення і зворотного 
завдання, наприклад, оптимальної технологічної швидкості абразивного 
барабана, визначити продуктивність лущильної машини, 

Технологічний розрахунок, як і інші види розрахунків, виконують, 

дотримуючись наступної структури: 
- мета, завдання та умови розрахунку; 
- схема розрахунку; 
- початкові дані; 

- розрахунок; 
- висновок з розрахунку. 
Посилаючись на попередньо складену кінематичну схему здійснюють 

її розрахунок. Кінематичні розрахунки виконуються під час проектування 
кінематичної схеми машини. На цьому етапі розробляються основні 

(визначальні) механізми, від яких залежить якість виконання операцій та 
продуктивність машини. Визначають найбільш навантажені механізми, 

робочі органи яких долають значні опори за великих переміщень, 
швидкостей і прискорень. При цьому широко користуються класифікаціями 

виконавчих механізмів. Закон руху робочого органу виконавчого механізму 
зазвичай визначається залежно від постановленої технологічної задачі, яка 
визначається при складанні функціональної схеми. Найвигідніший характер 

руху робочого органу визначається на основі всебічного аналізу та відбору 

кращого з варіантів можливого виконання технологічної операції. 

Обсяг кінематичних розрахунків входить визначення кінематичних і 
геометричних параметрів трансмісійних і виконавчих механізмів, значень 

кінематичних параметрів двигуна. 
При проектуванні кінематичної схеми трансмісійних механізмів 

доцільно керуватися такими міркуваннями. Кінематичний ланцюг за інших 
рівних умов містить тим менше передач, що менше різняться швидкості її 
провідної і веденої ланок. Тому для швидкохідної машини слід підбирати 
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двигун із частотою обертання, близькою до частоти обертання веденої 
ланки (робочого органу). Для тихохідної машини доцільно використовувати 
високооборотний двигун із редуктором. 

Слід здійснити розрахунок потужності необхідної для руху робочих 

органів устаткування. Наприкінці цього розрахунку необхідно вибрати 

електродвигун. Силовий розрахунок машини чи механізму проводять без 
урахування сил інерції (статичний момент) чи з урахуванням сил інерції 

(кінетостатичний розрахунок). Як правило, проводять кінетостатичний 
розрахунок, який полягає у визначенні сил, що діють на ланки механізмів 
машин, та у складанні розрахункової схеми силового навантаження для 
подальшого розрахунку деталей на міцність. Зазвичай складають спрощені 

схеми з приведенням сил до однієї площини. Раціональною силовою 

схемоїо впажають таку, в якій сили, що діють, врівноважують за допомогою 
слементів, | навантажених переважно розтягуванням, стисненням, 
крученням, але не вигином. 

Силовий розрахунок виконують двома шляхами: від сили або 
моменту, які прикладені до робочого органу машини, або на основі 
попередньо визначеної потужності двигуна. За результатами силового 
розрахунку, проведеного першим шляхом, одержують ефективний момент 
Ма» зумовлений робочим процесом машини. Наводячи момент Мод, До 

провідного валу машини з урахуванням моменту опору машини від сил 
тертя, обчислюють наведений статичний момент опору машини 

і, Ма 7 Мор / (Та Па), Ном, 
де Па Пі - добутки відповідно передавальних відносин та ККД. 

Потужність, необхідна на подолання статичного моменту 
М а Мо б, Вт, 

де ау - кутова швидкість обертання валу електродвигуна. 
Глектродвигун із заданою частотою обертання валу вибирають, 

дотримуючись умови М, 7 М. 

Вибраний електродвигун підлягає перевірці на подолання повного 
моменту опору, характерного для пускового режиму високооборотної 
машини. 

В додатках наведені завдання варіантів розрахунків приведеного 
технологічного обладнання (по 30 варіантів). Номер варіанта вибирають по 
офіційному списку здобувачів в групі, якій представлений в деканаті. 

Кафедра рекомендує виконувати розрахунки в программі Ехосеї, що 
дозволить легко виправляти помилки та скоротити час на повторні 
розрахунки.


