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обходимо знать точные маршруты только ко всем узлам подсети, к которой они 
принадлежат. Использование в гибридных протоколах такого подхода позволя-
ет сократить объем передаваемой служебной информации по всей сети, так как 
основная ее часть распространяется лишь в пределах подсети. Такое сочетание 
позволяет использовать гибридные технологии маршрутизации в больших и 
динамичных сетях. Недостатком являются их относительная сложность при 
реализации и увеличение производительности оборудования (узлов), а также 
снижение эффективности маршрутизации в связи с необходимостью разбиения 
структуры сети на кластеры. 

Выбор протокола маршрутизации зависит от назначения самоорганизую-
щейся сети и требований, которые предъявлены к ней. 

Список литературы
1. Н.A.Князева, Ю.С.Казак Продуктивність протоколів

багатомаршрутної маршрутизації у безпровідних Ad-hoc мережах
2. А.В. Проскочило, А.В. Воробьев, М.С. Зряхов, А.С. Кравчук Анализ 

состояния и перспективы развития самоорганизующихся сетей.

ФОРМУВАННЯ КОМПЛЕКСНОЇ МЕТРИКИ
Січкаренко Є.В. студент 557 групи ОНАХТ, Одеса

Керівник: д.т.н. проф. Князєва Н.О.

Для передачі пакетів по кращому маршруту в протоколах маршрутизації 
використовують так звані ”метрики”. Метрика – числове значення, що впливає 
на вибір маршруту в комп'ютерних мережах. При цьому на підставі сформова-
ної метрики обирається найкращий маршрут. 

При формуванні метрики можуть враховуватися різні чинники. Найбільш 
поширеними з них є: 

1. Кількість передач (хопів), яке необхідно зробити для доставки па-
кета;

2. Довжина маршруту;
3. Навантаження;
4. Смуга пропускання каналу;
5. Вартість передачі даних по каналу;
6. Надійність;
7. Затримка . 

В даній роботі пропонується підхід, який надає можливість сформувати 
комплексну метрику, що ураховує найбільш важливі фактори при формуванні 
маршрутів. Актуальність підходу складається в створені метрик, за якими бу-
дуть знаходитися найкращі маршрути в комп'ютерній мережі з урахуванням 
низки факторів.
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Для розробки метрики потрібно відібрати показники (фактори), які слід 
використовувати. Кожний показник має свою одиницю вимірювання. Для пе-
реходу до єдиного вимірювача для всіх показників створюється шкала вимі-
рювання, за допомогою якої оцінюються відібрані показники. Коли всі показ-
ники оцінені в єдиній формі, формується узагальнений скалярний критерій 
Q(х), який називається адитивною функцією корисності, утворенням суми до-
бутків значень показників на свої вагові коефіцієнти, що можуть визначатися 
на основі експертних оцінок: (ݔ)ܳ = ∑ 1=ݏ݇݇ݓ ,(ݔ)݇ܳ

де k – номер (індекс) фактору, що ураховується у метриці, s – кількість факто-
рів.

У складних алгоритмах маршрутизації вибір маршруту здійснюється на 
основі отриманих значень комплексної метрики. Зазвичай менше значення ме-
трики відповідає кращому маршруту. 

Застосування комплексної метрики при маршрутизації дозволяє забезпе-
чити потрібні значення QoS. 

Список літератури
1. Н.О. Князева, С.В. Шестопалов Управління інтелектуальними серві-

сами в мережах наступного покоління.
2. І.О. Датєв Маршрутні метрики, багатокрокових, бездротових мереж. 

СОВРЕМЕННЫЕ СРЕДСТВА БЕСПАЙНОЙ РАЗРАБОТКИ МИКРО-
КОНТРОЛЛЕРОВ

Ушан А. А., студент ф-та КИПиК ОНАПТ, Одесса
Руководитель: ст. преп. Ненов А. Л., каф. КИ ОНАПТ

Сегодня микроконтроллеры (МК) применяются везде, где нужно компью-
терное управление минимальными средствами. Они имеют низкую стоимость и 
очень широкое распространение, встречаясь в наших повседневных устройст-
вах по несколько, иногда десятков, штук. Сегодня они имеют множество встро-
енных портов, например, USB, который припаивается напрямую к выводам
микросхем, что существенно упрощает разработку, или порты подключения для 
дисплеев, которые в дополнение к разнообразию готовых библиотек позволяют 
конструировать устройства, не углубляясь слишком сильно в работу интерфей-
сов.

МК отличаются от процессоров наличием периферии и могут использо-
ваться самостоятельно, составляя практически все устройство, от сим-карт и 
холодильников до бортового компьютера автомобиля. 

МК могут управлять и более сложными процессорными устройствами, та-
кими как персональный компьютер или мобильный телефон. В любительских 
условиях сегодня можно достаточно просто проектировать такие сложные уст-
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